3. Représentations spatiales...
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience
il st il o i

Déterminée a
ce stade
seulement par
les sens..

e
1
|
by i
5
a
’
]
v
5

SRR

+

nl

Les habiletés d’orientation ne sont pas
identiques pour chaqgue individu...
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

Effers, gymnastigue

» Seuil moyen de Perception de . Erreur d’estimation
détection d’une -

inclinaison du corps I'orientation du corps de la VPS
(CSS & vision off) (CSS & vision off)
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

Effers; gymnastigue

« Seuil moyen de
détection d’'une

inclinaison du corps 16 -
(CSS & vision off)

---m-- Non Gyms

Seuil de détection (deg)
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

Effers, gymnastigue
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

Effers; gymnastigue
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

Effers, gymnastigue

& Conséquences de ces résultats sur le plan de l'intégration des indices
sensoriels pour la perception et le controle de 'orientation du corps :
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

ranes sasoralls & nomlralion llifrancles

o Repondération visuelle et tactile dans le contrble po stural

~~~~~




3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

rlanes sasoralls & pomelraiion llfranales

o Repondération visuelle et tactile dans le contrble po stural

%~ Analyse des oscillations posturales dans des conditions de
stimulations oscillatoires visuelles [0.20 Hz] et tactiles [0.28 Hz] (Jeka, 2002)
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

rlanes sansoralls & pomlsralion llifrancles

o Récupération sensorielle apres déficit vestibulaire

%~ Etude du contrdle postural de patients souffrant de la maladie de
Méniere avant et apres neurectomie vestibulaire unilatérale (Lacour, 1997)
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3. Représentations spatiales... 3.1. ...effets de I'expérience

e sasoralls & pomlraiion llifrancles

o Adaptation sensorielle en apesanteur

& Etude des influences tactiles sur la vection lors d’'un vol orbital
(Young et al., 1996)
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3. Représentations spatiales... 3.2. Attentes perceptives et modeles internes

Laettra seamsorialle @n domedion eln ¢

¢ Vibration tendineuse et illusion d’inclinaison (Lackner, 1992)
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3. Représentations spatiales... 3.2. Attentes perceptives et modeles internes

Laattra seansorialle @ domedion eln ¢

o Perturbations posturales et contexte visuel (Berthoz, 1997)

Réactions posturales :

Yeux ouverts,
Yeux fermés |— vision de
I'environnement

Yeux ouverts,
vision asservie
aux mouvements
de téte

Propr lon  Proprioception
rsue visuelle

Yeux ouverts,
¥ vision de
I'environnement
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3. Représentations spatiales...

3.3. Perspectives théoriques
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Orientation
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sensorielles
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D’aprés Merfeld et al, 1993
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3. Représentations spatiales... 3.3. Perspectives théoriques

agilleatils o

» On peut distinguer 3 niveaux hiérarchiques de causes d’apparition :

Exemple
Confusion , | Confusion otolithique
intra-sensorielle accélération linéaire
/ inclinaison
Exemple
Conflit , | Dominance visuelle
inter-sensoriel en cas de conflit
visuo-vestibulaire
Conflit entrées Exemple
sensorielles / , | Vection augmentée
hypothéses ~encasde
. deplacement attendu
perceptives
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3. Représentations spatiales... 3.3. Perspectives théoriques

Lo earaedira piajsetlf o il

« La perception est fonction non pas tant de I'intensité d’une
stimulation que de la concordance de celle-ci avec une
hypothese faite par le cerveau » (Berthoz, 1997).

« Les sens ne sont la que pour vérifier des hypotheses que le
cerveau fait sur le monde, a partir de ses buts [attentes] et de
Ses expériences passees » (Berthoz, 1997).
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3. Représentations spatiales... 3.3. Perspectives théoriques
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